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Wprowadzenie

Zastosowanie

Sterownik wraz z zaworem rozpreznym moze by¢ stosowany
wszedzie tam, gdzie w ukfadzie chtodniczym wymagane jest
doktadne sterowanie przegrzaniem i temperatura,

na przykfad:

¢ W chfodniach sktadowych (chtodnice powietrza)

¢ W procesach technologicznych (schtadzanie wody)

¢ W instalacjach klimatyzacyjnych

Zalety

¢ Optymalne napetnienie parownika czynnikiem
chtodniczym, nawet w przypadku znacznych zmian
obciagzenia cieplnego i wahan ci$nienia ssania

¢ Oszczednosci energii — adaptacyjna regulacja zasilania
czynnikiem chtodniczym zapewnia optymalne
wykorzystanie powierzchni parownika, a tym samym
utrzymywanie mozliwie wysokiego cisnienia ssania

¢ Doktadana regulacja temperatury — potgczenie
adaptacyjnej regulacji zasilania czynnikiem i regulacji
temperatury pozwala na precyzyjne utrzymanie
temperatury medium chtodzonego na zadanym poziomie

® Przegrzanie czynnika utrzymywane jest na najnizszym
mozliwym poziomie

Funkcje

® Regulacja przegrzania

¢ Regulacja temperatury

¢ Funkcja MOP

¢ Wejscie dwustanowego sygnatu start/stop regulacji

¢ Wejscie sygnatu analogowego mogacego zmienia¢
nastawe przegrzania lub nastawe temperatury medium

¢ Sygnalizacja stanéw alarmowych temperatury

¢ Wyjscie przekaznikowe sterujgce zaworem
elektromagnetycznym

¢ Regulacja PID

¢ Wyjscie sygnatu analogowego proporcjonalnego do
wartosci pokazywanej na wyswietlaczu sterownika

System/Ukiad regulacji

Przegrzanie czynnika na wylocie z parownika mierzone jest
przez przetwornik cisnienia P i czujnik temperatury S2.

Ze sterownikiem moze wspétpracowac jeden z dwoch
wymienionych nizej zaworow:

e TQ (PHTQ, TEAQ)

e AKV (AKVA)

TQ jest zaworem o dziataniu ciagtym. W przypadku jego
zastosowania nalezy rowniez przewidzie¢ zawor
elektromagnetyczny na rurociggu cieczowym.

AKYV jest zaworem o dziataniu impulsowym i petni
jednoczesnie role zaworu elektromagnetycznego.
Regulacja temperatury odbywa sie na podstawie pomiaru
sygnatu z czujnika temperatury S3 umieszczonego

w strumieniu medium chtodzonego. Regulacja temperatury
ON/OFF polega na odcinaniu doptywu czynnika do
parownika przez zamknigcie zaworu elektromagnetycznego
w przypadku zastosowania zaworu TQ lub bezposrednim
zamknigciu zaworu AKV.
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Dziatanie

Regulacja przegrzania

Do wyboru sg dwa sposoby regulacji przegrzania:
* Regulacja adaptacyjna

¢ Regulacja zalezna od obcigzenia

MOP

Funkcja MOP ogranicza stopien otwarcia zaworu do
momentu, w ktérym cisnienie parowania spadnie ponizej
zdefiniowanej przez uzytkownika wartosci (zabezpieczenie
silnika sprezarki przed przecigzeniem).

Korekcja nastawy

Zewnetrzny sygnat analogowy (0-20 mA lub 4-20 mA) moze
powodowac proporcjonalng zmiane nastawy temperatury
lub zadanej warto$ci przegrzania. W obu przypadkach
korekcja moze mie¢ wartos¢ dodatnig lub ujemna.

Wytgcznik zewnetrzny

Sterowanie moze by¢ uruchamiane lub zatrzymywane
wytgcznikiem zewnetrznym podtgczonym do zaciskéw 1-2
sterownika. Sterowanie jest zatrzymane, gdy styki
wytacznika sg rozwarte. Zatrzymanie sprezarki powinno
powodowac rozwarcie stykdw wytgcznika zewnetrznego,
tak, aby nie nastgpito przepetnienie parownika na postoju
sprezarki.

Wyjscia przekaznikowe

Przekaznik sterujgcy zaworem elektromagnetycznym
pozostaje zwarty w czasie cyklu chtodzenia. Przekaznik
alarmowy zostaje zwarty w przypadku wystgpienia stanu
alarmowego i przy braku zasilania sterownika.

Elektroniczny zawor rozprezny

W uktadach chfodniczych sktadajgcych sie z jednej sprezarki,
skraplacza i jednego parownika zaleca si¢ stosowanie
zaworu o dziafaniu cigglym tj. zaworu TQ.

W przypadku stosowania zaworéw AKV potrzebna wydajnos¢
moze zostac rozdzielona maksymalnie na trzy takie zawory
pracujgce rownolegle, co pozwala unikng¢ nadmiernych
pulsacji przeptywu czynnika, gdyz zawory otwierane bedg

z przesunigciem fazowym. Uzycie 2 lub 3 zaworéw AKV
pracujgcych rownolegle wymaga zastosowania 1 lub 2
dodatkowych modutéow podrzednych (,slave”), do ktérych
zawory te zostang podtgczone. W tym przypadku role modutu
podrzednego petni sterownik EKC 347.

Wyjscie analogowe

Sterownik posiada wyjscie sygnatu analogowego, ktore
generuje sygnat 0-20 mA lub 4-20 mA. Sygnat analogowy
bedzie proporcjonalny do aktualnego przegrzania, stopnia
otwarcia zaworu lub temperatury medium chtodzonego.

Obstuga przez komputer PC

Sterownik mozna wyposazy¢ w dodatkowa karte transmisji
danych, co pozwala na jego podtgczenie do systemu ADAP-
KOOL®. W tym przypadku mozliwa jest petna obsfuga sterow-
nika oraz monitoring i rejestracja parametrow pracy za pomocg
komputera PC zaréwno lokalnie, jak i zdalnie za posred-
nictwem modemu telefonicznego (patrz rowniez strona 14.)
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Przeglad funkcji

Funkcja Para- |Parametr przy obstudze
metr |zdalnej (AKM/AKMonitor)
Wyswietlacz
W trakcie pracy wyswietlana jest warto$¢ biezgcego przegrzania (mozna rowniez SH / OD% / S3temp
wybrac opcje wyswietlania stopnia otwarcia zaworu lub temperatury medium.
Patrz parametr 017).
Regulacja temperatury
Nastawa - TempSetpoint.
Regulacja odbywa sie na podstawie wprowadzonej warto$ci nastawy, pod warun-
kiem, ze warto$¢ ta nie zostata skorygowana sygnatem zewnetrznym (patrz 010).
(Nalezy nacisna¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby uzyska¢ dostep do zmiany
warto$ci parametru).
Réznica zatgczen r01 |Differential
Wozrost temperatury medium powyzej warto$ci nastawy powiekszonej o réznice
zatgczen powoduje zatgczenie przekaznika zaworu elektromagnetycznego. Prze-
kaznik ten zostanie roztgczony, gdy temperatura spadnie ponizej wartosci nastawy
Ref.  Diff.
Jednostki ro5 |Units
Mozliwe jest okreslenie jednostek temperatury i ci$nienia uzywanych przez 0: °C + bar
sterownik: 1: °F + psig
wyboér C-b oznacza °C i bar (w programie AKM niezaleznie od
wybor F-P oznacza °F i psig nastawy parametru r05 wartosci
wyswietlane sg zawsze w °C i bar).
Zmiana wartosci zadanej sygnalem zewnetrznym r06 |ExtRefOffset
Parametr okresla o ile ma by¢ skorygowana wartos¢ zadana, gdy na wejsciu
sygnatu analogowego podany jest maksymalny sygnat (20mA). Patrz 010.
Korekcja sygnatu z czujnika S2 r09 |Adjust S2
Ewentualna korekcja w celu wyeliminowania bfedu wynikajacego z opornosci
przewodow.
Korekcja sygnatu z czujnika S3 r10 |Adjust S3
Ewentualna korekcja w celu wyeliminowania bfedu wynikajacego z opornosci
przewodow.
Zat./Wyt. sterowania r12  [Main Switch
Parametr petni role wytgcznika gtdwnego pozwalajgcego zatgczy¢ lub wytgczy¢
chtodzenie. Do tego samego celu moze stuzyé wytgcznik zewnetrzny podtgczony
do odpowiedniego wejscia sterownika. Patrz takze Dodatek 1.
Funkcja termostatu ri4 | Therm. Mode
0: termostat wytgczony, praca ciggta, regulacja przegrzania
1: termostat ON/OFF i regulacja przegrzania
Alarm
Sterownik moze sygnalizowac alarm w réznych sytuacjach. Aktywny alarm jest
sygnalizowany migajacymi diodami (LED) i zwarciem stykdw przekaznika alarmu.
Goérna odchytka alarmowa AO1 |Hgh.TempAlrm
Alarm wysokiej temperatury S3. Warto$¢ wprowadzana w [K]. Alarm aktywuje
sig, gdy warto$¢ temperatury mierzonej czujnikiem S3 przekroczy aktualng war-
tos¢ zadang powiekszong o AO1. (Biezacg wartos¢ zadang mozna odczytac
wyswietlajac parametr u28).
Dolna odchytka alarmowa A02 |Low.TempAlrm
Alarm niskiej temperatury S3. Warto$¢ wprowadzana w [K]. Alarm aktywuje sie,
gdy warto$ ¢ temperatury mierzonej czujnikiem S3 spadnie ponizej aktualnej
wartosci zadanej pomniejszonej o A02.
Opodznienie alarmu A03 | TempAlrmDel

Alarm zostanie zatgczony dopiero po uptywie czasu opoznienia (nastawa
w minutach) od momentu przekroczenia jednej z dwdch wartosci alarmowych
wg nastaw A01 i AO2.

W przypadku transmisji danych moz-
liwe jest okreslenie priorytetow alar-
mowych w menu ,Alarm destina-
tions”. Patrz réwniez strona 14.
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Parametry regulaciji

P: Wspo6tczynnik wzmocnienia Kp
Zmniejszenie Kp powoduje wolniejszg regulacje

n04

Kp factor

I: Czas catkowania Tn
Zwiekszenie Tn powoduje wolniejszg regulacje

n05

Tn sec.

D: Czas rézniczkowania Td
Czton rézniczkujgcy mozna wytgczy¢ ustawiajgc wartos¢ minimalng (0).

n06

Td sec.

Maksymalna warto$§¢ zadawanego przegrzania

n09

Max SH

Minimalna warto$¢ zadawanego przegrzania
Ostrzezenie! Ze wzgledu na ryzyko zalania sprezarki nastawa ta nie powinna by¢
zbyt niska (min. 2 — 4K)

n10

Min SH

Wartos¢ MOP
Funkcje MOP mozna wytgczy¢ ustawiajgc wartos¢ Off.

ni

MOP (Bar)
(warto$¢ maksymalna odpowiada
wartosci OFF)

Okres pracy zaworu AKV [s]
Krotszy okres pracy nalezy np. ustawia¢ w instalacjach z jednym parownikiem,
o ile wystepujg duze wahania ci$nienia ssania zwigzane z pracg zaworu AKV.

n13

AKYV per. time

Wspotczynnik stabilnosci regulacji przegrzania

Wyzsza wartos ¢ wspotczynnika pozwala na wigksze wahania przegrzania zanim
sterownik podniesie warto$¢ zadang przegrzania. Zaleca sie¢ wprowadzanie
zmian tego parametru jedynie przez odpowiednio przeszkolony serwis.

n18

Stability

Ttumienie wzmocnienia w poblizu wartosci zadanej

Parametr ten zmniejsza warto$¢ wspotczynnika Kp w poblizu warto$ci zadanej.
Nastawa 0,5 spowoduje zmniejszenie Kp o potowe. Zaleca sie wprowadzanie
zmian tego parametru jedynie przez odpowiednio przeszkolony serwis.

n19

Kp Min

Wspoétczynnik wzmocnienia dla regulacji przegrzania (dotyczy tylko AKV

w uktadach jednoparownikowych)

Nastawa okresla stopier otwarcia zaworu w funkcji zmiany ci$nienia parowania.
Wozrost ci$nienia parowania powoduje zmniejszenie stopnia otwarcia zaworu.
Jesli przy rozruchu nastepuje wytaczenie przez presostat niskiego cisnienia
warto$¢ wspoiczynnika nalezy nieco zwigkszy¢. Oscylacje przy rozruchu
wymagajg zmniejszenia wartosci wspoétczynnika. Zaleca sie wprowadzanie zmian
tego parametru jedynie przez odpowiednio przeszkolony serwis.

n20

Kp TO

Tryb regulacji przegrzania (patrz Dodatek 6)

1: Minimalne przegrzanie stabilne (MSS). Regulacja adaptacyjna.

2: Przegrzanie zalezne od obcigzenia. Wartos¢ przegrzania jest zadawana
na podstawie charakterystyki okreslonej przez trzy punkty: n09, n10 i n22

n21

SH mode

Minimalna warto$¢ przegrzania dla obcigzenia ponizej 10%
(warto$¢ musi by¢ mniejsza od wartosci n10).

n22

SH Close

Temperatura gotowosci zamknigtego zaworu (tylko dia TQ)

Sitownik TQ bedzie nadal nieco podgrzewany, gdy zawor pozostaje zamkniety.
Ze wzgledu na tolerancje wykonania i wahania cisnienia, nie mozna doktadnie
okresli¢ temperatury sifownika, przy ktorej nastepuje catkowite zamkniecie
zaworu. Dlatego tez nastawa n26 powinna uwzgledniac to, jak ,mocno”/pewnie
zawor ma sie zamknag¢. Patrz rowniez Dodatek 1 i 5.

n26

TQ Kmin

Temperatura gotowosci otwartego zaworu (tylko dla TQ)

Sitownik TQ nie bedzie nadmiernie przegrzewany, gdy zawér osigga petne
otwarcie. Warto$¢ parametru okresla o ile stopni temperatura sitownika ma
przekracza¢ spodziewang temperature odpowiadajgcg petnemu otwarciu zaworu.
Im wyzsza warto$¢ parametru, tym wieksza pewnosc, ze zawér bedzie mogt sie
catkowicie otworzy¢, jednak bedzie wtedy wolniej reagowat w przypadku
koniecznosci przymykania sig. Patrz rowniez Dodatek 5.

n27

TQ Kmax

Maksymalny stopien otwarcia (tylko dla AKV)
Nastawa okresla maksymalny dopuszczalny stopien otwarcia zaworu AKV w %
(umozliwia ograniczenie maksymalnego otwarcia).

n32

AKV/A OD Max
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Rozne

Adres

Sterownik pracujgcy w systemie z transmisjg danych musi mie¢ zdefiniowany
adres, ktory powinien by¢ przestany do jednostki nadrzednej systemu (master
gateway). Ponizsze dwie nastawy mogg by¢ wprowadzone tylko, gdy w
sterowniku zostafa zainstalowana wtasciwa karta sieciowa i gdy zostato
poprawnie wykonane okablowanie sieciowe.

Instalacja sieciowa zostata opisana w oddzielnym dokumencie ,,RC.8A.C”

Po zainstalowaniu karty sieciowej
sterownik moze by¢ wykorzystywany
na rowni z innymi sterownikami serii
ADAP-KOOL®

Adres sterownika (wybrany z zakresu 1 do 60) o038 |-
Gdy parametr ten zostanie ustawiony na ,,ON” nastgpuje wystanie adresu do 004 |-
jednostki nadrzednej (master gateway). Po kilku sekundach parametr powraca
automatycznie do wartosci ,,OFF”
Typ zaworu i rodzaj sygnatu wyjsciowego 009 |AO type
Parametr definiuje typ zaworu podfgczonego do sterownika oraz rodzaj sygnatu
analogowego, jaki bedzie pojawiaf si¢ na wyjsciu AO. Sygnat analogowy moze
by¢ proporcjonalny do przegrzania, stopnia otwarcia zaworu lub temperatury
mierzonej czujnikiem S3, zaleznie od nastawy parametru 017.
0: Off
1: Zawor TQ, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA
2: Zawor TQ, na wyjsciu AO sygnat 4-20 mA
3: Zawor AKV, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA
4: Zawor AKV, na wyjsciu AO sygnat 4-20 mA
5: Zawor AKV, na wyjsciu AO sygnat dla dodatkowego sterownika
patrz Dodatek 3.
Zewnetrzny sygnat zmiany wartosci zadanej 010 |Al Atype
Parametr definiuje realizowang funkcje proporcjonalnej zmiany wartosci zadanej i
rodzaj sygnatu podawanego na wejscie AlA.
0: Brak sygnatu
1: Zmiana wartosci zadanej temperatury sygnatem 0-20 mA
2: Zmiana wartosci zadanej temperatury sygnatem 4-20 mA
3: Zmiana wartosci zadanej przegrzania sygnatem 0-20 mA
4: Zmiana wartosci zadanej przegrzanla sygnatem 4-20 mA
(Sygnat mlnlmalny 0 lub 4 mA nie zmienia wartosci zadanej. Sygnat maksymalny
20 mA zmienia warto$¢ zadang zgodnie z nastawg parametru r06)
Czestotliwos¢é o012 |50/60 Hz
Czestotliwos¢ napiecia sieci zasilajgce;j (50=0, 60=1)
Wyswietlana wartosé 017 |Display mode
Wybor parametru, ktorego warto$¢ ma by¢ pokazywana na wyswietlaczu w
normalnym trybie pracy sterownika. Ten sam parametr jest rowniez
transmitowany na wyjscie analogowe AO — patrz 009.
1: Przegrzanie
2: Stopien otwarcia zaworu
3: Temperatura wg czujnika S3
(W normalnym trybie pracy sterownika nacisnigcie dolnego przycisku powoduje
wyswietlenie: temperatury S8, jesli wybrano 1; warto$ci zadanej przegrzania,
jesli 2; wartosci zadanej temperatury, jesli 3).
Reczne sterowanie wyj$ciami o018
W celach serwisowych mozna aktywowaé poszczegodine wyjs$cia przekaznikowe i
wyjécie sterujace zaworem AKV/A. Tym samym sterowanie automatyczne
zostanie wyfgczone.
OFF: sterowanie reczne wytgczone
1: Przekaznik zaworu elektromagnetycznego zatgczony
2: Wyjscie AKV/A zatgczone.
3: Przekaznik alarmu zatgczony (zaciski 12-13 zwarte)
Zakres pracy przetwornika ciSnienia 020 |[MinTrans Pres.
W zaleznosci od aplikacji moga by¢ stosowane przetworniki o réznych zakresach
pracy (np. —1 do 12 bar). Zakres ten musi by¢ ustawiony w sterowniku.
Minimalna wartos¢ zakresu pracy przetwornika ci$nienia.
Maksymalna wartos¢ zakresu pracy przetwornika ci§nienia 021 |Max TransPres.
(Nastawa zwigzana z parametrem 009) 027 | AO min. value
Parametr okresla warto$¢ temperatury lub stopier otwarcia zaworu dla
minimalnego sygnatu analogowego na wyjsciu AO (0 lub 4 mA)
(Nastawa zwigzana z parametrem 009) 028 | AO max. value

Parametr okresla warto$¢ temperatury lub stopien otwarcia zaworu dla
maksymalnego sygnatu analogowego na wyjsciu AO (20 mA).

Dla zakresu 50 K (réznica miedzy 028 i 027) rozdzielczo$¢ sygnatu lepsza niz
0,1K. Dla zakresu 100 K odpowiednio lepsza niz 0,2 K
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Czynnik chtodniczy 030 |Refrigerant
Przed uruchomieniem sterowania nalezy zdefiniowa¢ czynnik chtfodniczy, jakim
napetniono instalacje.
1=R12, 2=R22, 3=R134a, 4=R502, 5=R717, 6=R13, 7=R13b1, 8=R23, 9=R500,
10=R503, 11=R114, 12=R142b, 13=definiowany przez uzytkownika, 14=R32, 15=R227,
16=R401A, 17=R507, 18=R402A, 19=R404A, 20=R407C, 21=R407A, 22=R407B,
23=R410A, 24=R170, 25=R290, 26=R600, 27=R600a, 28=R744, 29=R1270.
Uwaga: btedny wybor czynnika moze spowodowaé uszkodzenie sprezarki!
Serwis
Na wyswietlaczu mogg by¢ pokazane wybrane parametry zwigzane z dziataniem
sterownika
Temperatura sitownika zaworu TQ u04 |Actuator temp.
Wartos$¢ zadana temperatury sitownika zaworu TQ u05 | Actuator Ref.
Wartos$¢ sygnatu na wejsciu analogowym AIA [mA] uoé |AlAmA
Wartos$ ¢ sygnatu na wyjsciu analogowym AO [mA] uo8 |AO mA
Stan wejscia DI (wejscie start/stop) u1i0 |DI
Aktualny czas zatgczenia termostatu (lub czas ostatniego petnego okresu u18 |Ther. RunTime
zatgczenia)
Temperatura mierzona czujnikiem S2 u20 |S2 temp.
Aktualna zmierzona warto$¢ przegrzania u21 |SH
Zadana warto$¢ przegrzania u22 | SH ref.
Stopien otwarcia zaworu u24 |OD%
Cisnienie parowania u25 |Evap. pres. Pe
Temperatura parowania u26 |Evap. temp Te
Temperatura mierzona czujnikiem S3 u27 |S3temp.
Aktualna warto$¢ zadana temperatury u28 |Temp. ref
Warto$¢ sygnatu z przetwornika ci$nienia [mA] u29 |AIBmA
- |DO1 Alarm
Stan przekaznika alarmu
- |DO2 Lig. Valv

Stan przekaznika zaworu
elektromagnetycznego

Stan pracy

Informacje o aktualnym stanie pracy mozna wyswietli¢ przez krotkie (1s)
nacisniecie gornego przycisku. W ten sposob wyswietlony zostanie (o ile istnieje)
kod stanu pracy sterownika. Kody stanu pracy majg nizszy priorytet niz kody
alarméw, co oznacza, ze nie beda mogty by¢ wyswietlone wtedy, gdy wystepuja
aktywne alarmy.

Kody stanu pracy majg nastepujgce znaczenie:

EKC State
(0 = sterowanie)

S10: Sterownie wylgczone przez wewngtrzny lub zewnetrzny wyfacznik.

10

S11: Chtodzenie wytaczone przez termostat

11

EKC 315A
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Obstuga Przeglad menu

SW=1.2x
L. Funkcje Para- | Min. Max.
Wyswietlacz metr
Wartgsm .wySW|etI:’:1ne.sq. w postaci trzgch cyfr zpapzqcych. Wyswietlacz
Mozliwe jest okreslenie jednostek, w jakich wyswietlana jest , , - -
temperatura (°C lub °F) W czasie normalnej pracy sterownika wy$wietlane
p ' jest biezace przegrzanie, stopien otwarcia zaworu K
lub temperatura medium

§:. B B Q (patrz parametr 017)

o Krotkie (1s) naci$nigcie dolnego przycisku pozwala

wys$wietli¢ biezacy stopien otwarcia zaworu - %
Diody LED na przedniej $cianie sterownika w procentach (patrz parametr 017)
Na przedniej scianie sterownika znajdujg sie diody LED, Warto$¢ zadana
ktore sygnalizujg stan odpowiadajgcych im wyjs¢ Nastawa - -60°C  |50°C
sterujgcych. Gorna dioda wskazuje orientacyjny stopien Roznica zafaczen 01 |01K |10,0K
otwa_rc’la zaworu. Krotl_(le |mpul§;y oznaczajg nlewu_alkl Jednostki (0="C +bar /1="F+psig) 05 o 1
stopien otwarcia, diugie odpowiednio duze otwarcie. Druga -

. . . . . Maksymalna zmiana nastawy sygnatem zewn. 06 |-50K |50K
dioda sygnalizuje zatgczenie trybu chtodzenia (otwarcie p— ' —— % 1ok 1ok
zaworu elektromagnetycznego, o ile jest podigczony). Orekeia sygnall 2 czuin™@ r - :
Miganie trzech dolnych diod sygnalizuje stan alarmowy. Korekcja sygnatu z czujnika S3 ro_ [-100K |100K
W takiej sytuacji mozliwe jest odczytanie kodu alarmu i jego Wytacznik gtéwny (Zal./Wyt. sterowania) r12_ |OFF  |On
skasowanie poprzez krétkie przycisniecie gornego Funkcja termostatu
przycisku. 0= brak termostatu, chtodzenie ciggte, M4 |0 1

1= termostat On/Off
P iski Alarm
rzyciski
.y . . Goérna odchytka alarmowa (powyzej nastawy) A01 [OK 50 K
Zmiane nastawy dowolnego parametru uzyskuje sig —
naciskajgc odpowiednio gérny lub dolny przycisk. Najpierw Dolna odchytka alarmowa (ponizej nastawy) A02_|OK  |S0K
jednak nalezy wybra¢ z menu parametr, ktéry ma byé Op&znienie alarmu AO3 |0 min. |90 min.
zmieniany. Jedynie zmiana wartosci zadanej regulatora Parametry regulacji
dostepna jest bezposrednio t.j. bez koniecznosci P: Wspétczynnik wzmocnienia Kp no4 (0.5 20
przechodzenia do menu z kodami parametrow. Dostep I: Czas catkowania Tn no5 |30s [600s
do menu (parametrow) umozliwia przycisnigcie gornego D: Gzas rézniczkowania Td (0 = wyt.) no6 |0s  |90s
przycisku przez k'lka.sekund' Uzyskuje sie YVtedY dOS.tep Maksymalna warto$ ¢ zadawanego przegrzania no9 |2K 15K
do k0|un,my Z ioqaml par:.an':etr,ow, po ktprejl(nwlozna SIF b Minimalna warto$¢ zadawanego przegrzania ni0 |1K 12K
porusza¢ weiskajac przycisk gomy (YV gore kolumny) lu Wartose MOP 11 100 bar 160 bar
dolny (w dotf kolumny). Po znalezieniu kodu parametru, o o dla AKVIA = 13 0
wcigniecie dwéch przyciskow jednoczesnie umozliwi res pracy zaworu (tylko dia ARV/A) : d ° °
przejcie do trybu zmiany wartosci (gérny przycisk — WSP°'°ZtVr|‘:'k stabilnosci rsglu'ac" przegrzania ns |0 10
zwiekszenie, dolny — zmniejszenie). Ponowne wcigniecie (emiana tylko przez przeszkolony serwis) :
dwach przyciskéw umozliwia zatwierdzenie nowej wartosci Tiumienie wzmocnienia w poblizu wartosci zadanej | .o |, 1.0
(zmiana tylko przez przeszkolony serwis)
parametru.
_ Wspoiczynnik wzmocnienia dla regulacji przegrzania
: - . n20 |0.0 10.0
Dostgp do menu (lub kasuje alarm) (zmiana tylko przez przeszkolony serwis)
= . . Tryb regulaciji przegrzania o1 |1 5
Izl Dostgp do zmiany wartosci parametru 1=MSS, 2=wg obcigzenia
. . . Minimalna warto$¢ przegrzania dla obcigzen ponizej
E Zatwierdzenie zmian parametru 10% P A 19
Temperatura gotowosci glowicy zamknigtego zaworu
— dotyczy tylko zaworu TQ n26 |-15K |20K
Przyktady (zmiana tylko przez przeszkolony serwis)
i L. , Temperatura gotowosci gtowicy otwartego zaworu —
Zmiana nastawy wartosci zadanej regulatora dotyczy tylko zaworu TQ 7 sk ls0k
1. Nacisna¢ dwa przyciski jednoczesnie (zmiana tylko przez przeszkolony serwis)
2. Przy0|§!(ajac gorny lub dolny przycisk wybrac nowa Maksymalny stopien otwarcia zaworu — dotyczy tylko
wartosc zaworu AKV/A (zmiana tylko przez przeszkolony n32 [0 100
3. Ponownie wcisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby serwis)
zapisa¢ nowg wartoscé. Roézne
. L | Adres sterownika 003* |1 60
Zmiana \./vart(’)scll nny! ch P grametrow ! L. Przefacznik (umozliwia zarejestrowanie sterownika 04
1. Przymskac gorny przycisk tak dtugo, az pojawi sie kod w systemie) o - -
plerwszggo Parametru Lo L, Typ zaworu i rodzaj sygnatu na wyj$ciu AO:
2. Postugujac sie gornym lub dolnym przyciskiem znalez¢ 0: Brak
kod parametru, ktérego wartosé nalezy zmienic 1: zawér TQ, sygnat 0-20 mA
3. Wcisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie 2: zawoér TQ, sygnat 4-20 mA 009 |0 5
4. Uzywajgc przyciskdédw wprowadzi¢ nowg wartos¢ 3: zawdr AKV, sygnal 0-20 m
5. Ponownie wcisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby 4: zawor AKV, sygnat 4-20 mA
zapisaé nowg wartosg. 5: zawor AKV, sygnat do EKC 347 jako ,slave”
8 Instrukcja uzytkownika RS.8C.S2.49 © Danfoss 07-2003 EKC 315A
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Zewnetrzny sygnat zmiany warto$ci zadanej AlA:

0: Brak sygnatu,

1: Zmiana wartos$ci zadanej temperatury sygnatem
0-20 mA

2: Zmiana warto$ci zadanej temperatury sygnatem

Sterownik moze sygnalizowa¢ nastepujace informacje o nieprawidiowej

pracy
E1 Btad dziatania sterownika
E11 Temperatura sitownika TQ poza zakresem
E15 Wejécie S2 rozwarte
E16 Wejécie S2 zwarte

Sygnat biedu

E17 Wejscie S3 rozwarte

E18 Wejscie S3 zwarte

E19 Sygnat na wejéciu 18-19 poza zakresem (AIA)
E20 Sygnat na wej$ciu 14-15 poza zakresem (Po)
Al Alarm wysokiej temperatury

A2 Sygnat alarmu Alarm niskiej temperatury

A11 Nie wybrano czynnika chtodniczego

(parametr 030)

420 mA o10 |0 4
3: Zmiana warto$ci zadanej przegrzania sygnatem

0-20 mA
4: Zmiana warto$ci zadanej przegrzania sygnatem

4-20 mA
Czestotliwo$é napigcia sieci zasilajacej ol2 |[50Hz |60 Hz
Wys$wietlana warto$¢:
12 gﬁi?;ac?tl\iarcia zaworu of7 |1 8
3: Temperatura wg czujnika S3
Reczne sterowanie wyj$ciami:
OFF: sterowanie reczne wylgczone
1: Przekaznik zaworu elektromagnetyczn

Zaq;zizny aworu elektromagnetycznego 018 |off 3
2: Wyj$cie AKV/A zatgczone
3: Przekaznik alarmu zatgczony (zaciski 12-13 zwarte)
l‘\:/il:énr:?;:liza warto$ ¢ zakresu pracy przetwornika 020 |-1bar |60 bar
l‘\:/ilz:isg;?aalna warto$¢ zakresu pracy przetwornika 021 |-1bar |60 bar
(Nastawa zwigzana z parametrem 009)
Warto$ ¢ temperatury lub stopien otwarcia zaworu dla [027 |-70°C  |160°C
minimalnego sygnatu analogowego na wyjsciu AO
(Nastawa zwigzana z parametrem 009)
Warto$ ¢ temperatury lub stopien otwarcia zaworu dla |028 |-70°C  |160°C
maksymalnego sygnatu analogowego na wyj$ciu AO
Czynnik chfodniczy
1=R12, 2=R22, 3=R134a, 4=R502, 5=R717,
6=R13, 7=R13b1, 8=R23, 9=R500, 10=R503,
11=R114, 12=R142b, 13=definiowany przez
uzytkownika, 14=R32, 15=R227, 16=R401A, 030 |0 29
17=R507, 18=R402A, 19=R404A, 20=R407C,
21=R407A, 22=R407B, 23=R410A, 24=R170,
25=R290, 26=R600, 27=R600a, 28=R744,
29=R1270.
Serwis
Temperatura sitownika zaworu TQ uo4 °C
Warto$¢ zadana temperatury sifownika zaworu TQ u05 °C
Warto$ ¢ sygnatu na wejéciu analogowym AIA (18-19) |u06 mA
Warto$¢ sygnatu na wyjs$ciu analogowym AO (2-5) u08 mA
Stan wejscia DI u10 on/off
Aktualny czas zatgczenia termostatu uig min.
Temperatura mierzona czujnikiem S2 u20 °C
Aktualna zmierzona warto$ ¢ przegrzania u21 K
Zadana warto$¢ przegrzania u22 K
Stopien otwarcia zaworu AKV u24 %
Ci$nienie parowania u25 bar
Temperatura parowania u26 °C
Temperatura mierzona czujnikiem S3 u27 °C
Aktualna warto$¢ zadana temperatury u28 °C
Warto$¢ sygnatu z przetwornika ci$nienia u29 mA

" Nastawy dostepne po zamontowaniu w sterowniku modufu komunikacji

systemowej (karty sieciowej)

Nastawy fabryczne
Aby przywréci¢ nastawy fabryczne nalezy:
— Wytgczy¢ zasilanie sterownika

— Przy wcisnietych dwoch przyciskach wigczy¢ zasilanie sterownika

EKC 315A
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Dane techniczne

Napiecie zasilania |24 V pr.przem. +/-15% 50/60 Hz, 80 VA

Sterownik 5VA
Pobor mocy Sitownik TQ 75 VA
Cewka AKV 55 VA
Sygnat pragdowy 4-20 mA lub 0-20 mA
. Przetwornik 4-20 mA (AKS 33 lub
Sygnal welsciowy | i lenia AKS 3000)

Wejscie DI do podtaczenia zewnetrznych stykow

Czujnik temperatury |2 szt. Pt 1000

L Sygnat pradowy 4-20 mA lub 0-20 mA

Sygnat wyjsciowy — —

Obcigzalnos¢ Max. 200 ohm
Wyjscie :
przekaz nikowe 1 x SPST AC-1: 4 A (rezystancyjne)

— AC-15: 3 A (indukcyjne)
Przekaznik alarmu |1 x SPST
. Sygnat z czujnika temperatury
. . Wejscie w sitowniku termicznym TQ

Sitownik TQ I | VLY o ”

Wyjscie mpulsowe a.c. do grzatki

w sitowniku termicznym TQ

Mozliwo$¢ zainstalowania modutu komunikacji

54 72

DANFOSS
AB4B2109.10

T
]

ODO
=
=
=
O O

LvD wg EN 60730-1 i EN 60730-2-9
EMC wg EN 50081-1 i EN 50082-2

Transmisja danych systemowej (karty sieciowej) Zamawianie
. W czasie pracy -10 - 55°C . Numer
Otoczenie W czasie transportu |-40 - 70°C Typ Funkcje katalogowy
Obudowa IP 20 EKC 315A Sterownik parownikowy 084B7086
Waga 300 g Modut komunikacji systemowej
EKA 17 4B7092
Montaz Szyna DIN KAT73 (FTT 10) 0845709
Wyswietlacz LED, 3 cyfry EKA 175 Modut komunikacji systemowej 084B7093
(RS 485 modul)
Przewody 2
: Maks. 2.5 mm - -
taczeniowe Modut komunikacji systemowej
_ _ _ _ EKA 174 . ) ; 084B7124
Wyréb spetnia wymagania dyrektywy niskonapie- (RS 485) z izolacjg galwaniczng
Zgodnosé ciowsj (LVD) i kompatybilnosci elekiromagnety- Uwaga: informacje dotyczace zamawiania wtasciwych czujnikow
. cznej (EMC) — wymogi oznaczenia znakiem CE. L . A
z dyrektywami . temperatury, przetwornikéw cisnienia, zaworéw TQ, zaworow AKV
. . Testy przeprowadzono zgodnie z: A . L
i normami znajdujg sie w katalogu automatyki chtodnicze;.

Potaczenia elektryczne

Potaczenia niezbedne:

Zaciski:

25-26 Zasilanie 24 V pr.przem.

23-24 Sterownie zaworem TQ lub AKV

17-18 Sygnat zwrotny z sitownika termicznego (tylko dla

zaworu TQ)

Czujnik Pt1000 — temperatura czynnika na wylocie

z parownika (S2)

14-15 Przetwornik cisnienia AKS33 lub AKS3000

9-10 Przekaznik sterujgcy zaworem elektromagnetycznym

1-2 Zewnetrzne styki zaftgczajace sterowanie (wytgcznik
gtowny). Gdy nie podtgczono stykow, zaciski 12
powinny by¢ zwarte.

20-21

Podtaczenia zalezne od aplikacji

Zaciski:

21-22 Czujnik Pt1000 — temperatura medium chtodzonego (S3)

12-13 Przekaznik alarmowy. Zaciski 12-13 sg zwarte
w przypadku wystgpienia alarmu i przy braku zasilania

18-19 Zewnetrzny sygnat prgdowy (zmiana wartosci
zadanej)

2-5 Pradowy sygnat wyjsciowy lub sygnat sterujacy do
sterownika ,slave”

3-4  Zaciski uzywane jedynie, jesli zainstalowano modut
komunikacji systemowe;j (karte sieciowg). Wtasciwa
instalacja kabla transmisji danych, opisana w instruk-
cji RC.8A.C... jest warunkiem prawidtowej i wolnej od
btedéw komunikaciji sterownika z pozostatymi
elementami systemu.

Transmisja danych
——=T mA ¢e o¢ 2
onjof\ \ ~rt 85
N 7
|
12345 10 1213
OO CD(DG)(DG)G)G)G)CDG)CD
DI D02  DOf1

S_Trrar ©
SPlali) o

AlIB AlA

OOOODODDDODODDDD

14 15 16 17 18 19 2021222324 2526

24V
~
~
80/60 VA

;} Dtugosc¢ przewodow
2324 doTQ:
O patrz Dodatek 2

AKV
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Uwagi montazowe

Przypadkowe uszkodzenia, niestaranna instalacja oraz
warunki zewnetrzne mogg doprowadzi¢ do nieprawidtowego
dziatania systemu sterowania, a w krancowym przypadku do
awarii uktadu chtodniczego.

Firma Danfoss podejmuje wszelkie dziatania, aby jej produkty
pozwalaly unikng¢ powyzszych nieprawidtowosci. Jednakze
btedy popetnione przy instalacji mogg by¢ powodem proble-
mow eksploatacyjnych. Uzycie sterownikow elektronicznych
w zadnym razie nie zwalnia od stosowania dobrej praktyki
inzynierskiej.

Firma Danfoss nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci

za ewentualne uszkodzenia i straty powstate w wyniku
nieprawidiowej pracy systemu sterowania. Obowigzkiem
wykonawcy instalacji jest doktadne jej sprawdzenie pod
katem prawidtowosci zastosowania i montazu wszystkich
komponentow oraz zastosowanie witasciwych urzadzenh
zabezpieczajgcych. Szczegdolng uwage nalezy zwrdcié na
zapewnienie zatrzymania pracy sterownika (odciecie doptywu
czynnika) przy postoju sprezarek oraz zastosowanie
oddzielacza cieczy na rurociggu ssawnym.

W przypadku watpliwosci zwigzanych z zastosowaniem
sterownika nalezy kontaktowac sie¢ z lokalnym przedstawi-
cielem firmy Danfoss, ktory udzieli dalszych wyjasnien.

Dodatek 1
Zaleznos¢ miedzy wewnetrznym i zewnetrznym
wytgcznikiem gtéwnym oraz dziataniem funkcji sterownika.

Dodatek 2

Dtugos¢ przewodow do sitownika termicznego TQ.
Sitownik TQ wymaga zasilania 24 V a.c. = 10%.
Aby unikngé nadmiernych spadkéw napiecia nalezy
stosowac przewody o odpowiednim przekroju (tym

Jesli zasilanie parownika czynnikiem ma byc¢ rozdzielone
na 2 lub 3 zawory rozprezne AKV, nalezy zastosowac
dodatkowe sterowniki EKC 347 pracujgce jako moduly
podrzedne (,slave”).

= EKC 315A
8 23/24
2E AKV
5
[ EKC 347
23/24
[ ] AKV
19
21
} } SLAVE 1
[
! *" EKC 347
P 2324
[
\@ PR E
! L,,,,zogi AKV
I — 21
SLAVE 2

Zataczenie wspoétdziatania sterownikow:

Wytacznik wewnetrzny (r12) wyl.  |wyt. | zat. zal. wiekszym, im diuzsze przewody — patrz wykres). Uwaga:
Wytacznik zewnetrzny(Dl) wyl. |zal. |wyt. . nalezy qwzglgdnlc przgwody taczace sitownik ze
sterownikiem i sterownik z transformatorem zasilajgcym!
Chtodzenie (DO2) wyt. zat. Przekréj przewodu
Sitownik TQ temperat’u 8 regulacja me? i
gotowosci k1
24v*10z%
Zawor AKV zamknigty regulacja 30 0%
24V- 0%
Monitoring temperatury nie tak 257
Monitoring czujnikow tak tak 2.0
1.5
1.04
Dtugos¢
przewodu
50 100 150 m
Dodatek 3 Dodatek 4

W przypadku gdy dwa parowniki pracujg ze wspolnym
rurociggiem ssawnym, sygnat z jednego przetwornika

ci$nienia moze by¢ wykorzystany przez dwa sterowniki
EKC 315A.

EKC 315A EKC 315A

Danfoss
A84B2273.10

— EKC 315A - parametr 009
— EKC 347 — parametr 009
EKC 315A Instrukcja uzytkownika RS.8C.S2.49 © Danfoss 07-2003 11
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Dodatek 5
Temperatury gotowosci sifownika TQ

Zawor TQ

Temperatura sitownika TQ jest ograniczana zaréwno przy
zatrzymaniu sterowania, jak i przy catkowitym zamknieciu
lub petnym otwarciu zaworu.

Punkty otwarcia i zamkniecia zaworu moga zmieniac sie
o kilka stopni ze wzgledu na tolerancje wykonania
sitownika i wahania ci$nienia.

°c
140

AB4B2270.10

Danfoss

Open——
no7t | —] Closed
2 —n26=+
v | | -n26=—

40
-1 0 1 2 3 4 5 6 7 p,bar eff

100 26 -10 1 9 16 22 26 32 to °CR134a
100 -41 25 -14 -6 0 6 11 16 to °CR22
100 46 -30 20 12 -6 0 5 9 to °CR404A

n26

Nastawa minimalnej temperatury sitownika wzgledem
wartosci wynikajacej z krzywej zamkniecia zaworu.
Wprowadzenie dodatniej wartosci n26 powoduje, ze zawor
moze pozostawac lekko otwarty. Wartos¢é ujemna powoduje
domykanie zaworu. Zwigkszanie warto$ci ujemnej
gwarantuje pewnos¢ catkowitego zamkniecia zaworu, lecz
jednoczesnie powoduje wydtuzenie czasu reakcji zaworu
w przypadku koniecznosci jego ponownego otwierania.

n27

Nastawa maksymalnej temperatury sitownika wzgledem
wartosci wynikajacej z krzywej otwarcia zaworu. Im wigksza
wartos¢ parametru tym wieksza pewno$¢ mozliwosci
catkowitego otwarcia zaworu, lecz jednoczesnie wydtuza sie
czas reakcji zaworu w przypadku koniecznosci jego
zamknigcia.

Dodatek 6
Dostgpne sg dwa tryby regulacji przegrzania:

Regulacja adaptacyjna

Qo
100% // !
|
|
|
|
|
|
|
|
0 M

in Max SH[K]

DANFOSS.
AB4B1483.10

Regulacja oparta jest na ciggtym poszukiwaniu
minimalnego przegrzania stabilnego (MSS), ktore zmienia
sie w zaleznosci od obcigzenia parownika. Sterownik
obniza stopniowo warto$¢ zadang przegrzania
(zwiekszajgc stopieh otwarcia zaworu), do momentu
pojawienia sie niestabilnosci mierzonego na biezaco
przegrzania, a nastepnie podwyzsza nieco wartos¢ zadang
rozpoczynajgc caly proces od poczatku. Granice
zadawanego przez sterownik przegrzania ograniczajg
nastawy wartoéci maksymalnej (n09) i minimalnej (n10).

Regulacja zalezna od obcigzenia

DANFOSS
ABAB1484.10

N

Przegrzanie jest zadawane przez sterownik wg
zdefiniowanej charakterystyki. Charakterystyka ta
okreslona jest przez trzy punkty reprezentowane przez
parametry n22, n10 i n09. Warto$ci parametrow nalezy
dobra¢ w ten sposdb, aby opisywana przez nie
charakterystyka lezata miedzy linig MSS (minimalnego
przegrzania stabilnego), a linig opisujaca $rednig réznice
temperatury ATm (réznica migdzy temperaturg medium,

a temperaturg parowania). Przyktad nastaw: n22= 4K,
n10= 6K, n09= 10K.

12 Instrukcja uzytkownika RS.8C.S2.49 © Danfoss 07-2003

EKC 315A



Darifi

Uruchomienie sterownika

Po wykonaniu niezbednych potgczen elektrycznych nalezy
postepowac wg kolejnych punktow:

1. Wytgczy¢ zewnetrzny wytgcznik sterowania (zaciski 1-2).

2. Wprowadzi¢ zgdane wartosci parametrow wqg listy na
str. 8-9.

3. Uruchomi¢ sterowanie zatgczajac zewnetrzny wytacznik
(zaciski 1-2).

4. Obserwowac biezgce wartosci temperatury medium
chtodzonego lub przegrzania na wyswietlaczu sterownika.
(Na zaciskach 2-5 dostepny jest sygnat pradowy
odpowiadajgcy wartosci widocznej na wyswietlaczu.
Sygnat ten moze by¢ przekazany do dowolnego zewne-
trznego urzgdzenia pomiarowego np. do rejestratora
zapisujgcego aktualne dane dotyczgce temperatury).

Oscylacje przegrzania

Po osiggnieciu przez ukfad chtodniczy stanu ustalonego,
w wiekszosci wypadkow fabryczne nastawy parametrow
sterowania zapewniajg stabilng i szybka regulacje ukfadu.
Jesli jednak uktad nie pracuje stabilnie, moze to byc¢
spowodowane przez zbyt niskie wartosci nastaw
parametrow przegrzania. W takim przypadku nalezy:

Dla regulacji adaptacyjnej:
Skorygowac parametry n09, n10 i n18.

Dla regulacji zaleznej od obcigzenia:
Skorygowac parametry n09, n10 i n22.

Inng przyczyng niestabilnej pracy moze by¢ brak dopasowa-

nia parametréw regulacji do dynamiki uktadu. W tym przy-

padku nalezy:

Jesli okres oscylacji jest dfuzszy niz czas catkowania

T,>T,)

1. Zwigkszy¢ T, do wartosci 1,2 x Tp.

2. Poczeka¢ az system osiggnie stan rownowagi.

3. Jesli oscylacje nadal wystepujg, zmniejszy¢ wspoétczynnik
wzmocnienia K, 0 20%.

4. Poczekag, az system osiggnie stan rbwnowagi.

5. Jesli oscylacje nadal wystepujg powtérzy¢ punkt 3. i 4.

Jesli okres oscylacji jest krotszy niz czas catkowania

T, <T,):

1. Zmniejszy¢ wspotczynnik wzmocnienia K, o0 20%.

2. Poczekaé, az system osiggnie stan rbwnowagi.

3. Jesli oscylacje nadal wystepujg powtérzy¢ punkt 1. i 2.

Nadmierny spadek przegrzania
(przeregulowanie) podczas rozruchu

Jesli w instalacji pracuje zawor AKV:
Zwigkszy¢ nieco warto$¢ parametru n22 i/lub zmniejszyc¢
nieco wartos¢ n04.

Jesli w instalacji pracuje zawdr TQ:
Zmniejszy¢ nieco warto$¢ parametru n26.

EKC 315A
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Darifi

Transmisja danych

Ponizej przedstawiono niektore mozliwosci sterownikéw

wyposazonych w moduty komunikacji systemowe;.

Przyktad

Szczegotowe informacje na temat obstugi sterownikow za
pomocg komputera PC podane sg w osobnych materiatach.

DANFOSS
AB4B2038.10

Kazdy sterownik
wyposazony jest w modut
komunikacji systemowe;.

Sterowniki potgczone sg
dwuzytowym przewodem
transmisji danych.

W sieci pracowa¢ moze
do 60 sterownikéw.

1 apap—kool®

Przewdd transmisji danych
potaczony jest rowniez z
jednostkg nadrzedng typu
AKA 243, ktéra nadzoruje

k

omunikacje, rejestruje

wybrane parametry, odbiera

i
al

przekazuje dalej sygnaty
larméw.

Jednostka nadrzedna
AKA 243 moze byc¢
potgczona z komputerem
PC lub modemem

—h

1 AbaP—kool®

i przesyta¢ alarmy do firmy
serwisowej, umozliwiajgc
jednoczesnie zdalng
obstuge systemu.

W firmie serwisowej
zainstalowane sg
zazwyczaj: modem,
jednostka nadrzedna
i komputer PC z
oprogramowaniem
serwisowym AKM.

Wszystkie funkcje
sterownika mogg by¢
obstugiwane z programu
AKM uruchomionego na

komputerze PC.

Program moze réowniez
codziennie pobieraé
automatycznie wszystkie
zarejestrowane wartosci
parametréw.

Przyktadowe informacje wyswietlane w programie AKM

005:001

Measurements Settings

--— EKC State 18 |[r12 Hain Switch ON
u21 SH 178.7 --— TempSetpoint 168.8
u22 SH ref. 18.8 (r81 Differential 2.8
u24 0D % 6.8 rB6 ExtRefOffset 8.8
u2? 53 temp. 178.7 r14 Therm. Hode a
u28 Temp ref. 168.8

u18 Ther.RunTime 8

AKL text

* Default

Trend LChange Cloze

’7(" Custom | | |

¢ Wartosci mierzone po-
kazywane sg w lewym
oknie, w prawym —
nastawy.

* Nazwy parametrow
standardowo wys$wie-
tlane sg tak jak podano
w tabeli na stronach 4-7.

¢ W programie AKM
mozliwe jest rowniez

uzycie dowolnych
innych nazw definio-
wanych przez uzytko-
whnika (w tym nazw
zapisanych po polsku).

® Program umozliwia
Sledzenie na wykresach
zarowno biezgcych
zmian parametrow, jak
i wartosci zarejestro-
wanych.

Alarmy

Jesli sterownik zostat
wyposazony w modut
komunikacji systemowej
mozliwe jest zdefiniowanie
stopnia waznosci prze-
sytanych alarméw. Waga

alarmu okreslana jest liczbg

1, 2, 3 lub 0. W zaleznosci
od tego alarmy sg w rozny
sposob obstugiwane przez
jednostke nadrzedng
(AKA 243):

1 = Alarm
Informacja o alarmie jest
przesytana z priorytetem 1.

Przekaznik alarmu jednostki

nadrzednej bedzie
aktywowany na 2 minuty.
Po ustaniu przyczyny
alarmu ten sam komunikat
bedzie retransmitowany do
AKA 243 z priorytetem 0.

2 = Informacja
Tekst alarmu jest wysyfany
przez sterownik z

priorytetem 2. Po ustaniu
przyczyny alarmu jest on

ponownie retransmitowany

z priorytetem 0.

3 = Alarm

Podobnie jak dla wagi 1,
ale nie wywotuje
zadziaftania przekaznika
alarmowego jednostki
nadrzedne;j.

0 = Brak sygnalizaciji
alarmu.

Alarm nie jest generowany.
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Danfoss nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy w katalogach, broszurach i innych materiafach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian
wswoich produktach bez uprzedniego ostrzezenia. Zamienniki moga by¢ dostarczone bez dokonywania jakichkolwiek zmian w specyfikacjach juz uzgodnionych.
Wszelkie znaki towarowe sg wiasnoscig odpowiednich spétek. Danfoss logotyp Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Danfoss Sp. z 0.0.

ul. Chrzanowska 5

05-825 Grodzisk Mazowiecki
Telefon:(022)755-07-00
Telefax:(022)755-07-01
http:\\www.danfoss.pl

e-mail: chlodnictwo@danfoss.pl
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